Ciencia e Ingenieria Neogranadina
Ciencia e Ingenieria ISSN: 0124-8170
g ISSN: 1909-7735

Neogranadina

Universidad Militar Nueva Granada

Céardenas, Elsa Adriana
Editorial
Ciencia e Ingenieria Neogranadina, vol. 32, nim. 1, 2022, Enero-Junio, pp. 7-8
Universidad Militar Nueva Granada

DOI: https://doi.org/10.14482/INDES.30.1.303.661

Disponible en: https://www.redalyc.org/articulo.oa?id=91172083001

Como citar el articulo

Numero completo Sistema de Informacion Cientifica Redalyc

Mas informacion del articulo Red de Revistas Cientificas de América Latina y el Caribe, Espafia y Portugal

Pagina de la revista en redalyc.org Proyecto académico sin fines de lucro, desarrollado bajo la iniciativa de acceso
abierto


https://www.redalyc.org/comocitar.oa?id=91172083001
https://www.redalyc.org/fasciculo.oa?id=911&numero=72083
https://www.redalyc.org/articulo.oa?id=91172083001
https://www.redalyc.org/revista.oa?id=911
https://www.redalyc.org
https://www.redalyc.org/revista.oa?id=911
https://www.redalyc.org/articulo.oa?id=91172083001

Editorial / Editorial / Editorial

DOI: https://doi.org/10.18359/rcin.6272

Elsa Adriana Cardenas*

En este namero de la revista Ciencia e Ingenie-
ria Neogranadina, el lector podré encontrar ar-
ticulos de investigacion en temas variados de las
diferentes areas de la ingenieria, principalmente:
automatizacion, estadistica aplicada, geociencias,
ingenieria civil, ingenieria electrénica, ingenie-
ria industrial, ingenieria de telecomunicaciones
y robética. En total son ocho articulos, todos
ellos investigativos.

En estadistica aplicada se publica un articulo:

“Estimacion de la funcién de confiabilidad
usando remuestreo Jackknife y transformacio-
nes” [1].

Este articulo presenta como el analisis de
datos en confiabilidad puede mejorar las esti-
maciones intervalares cuando los porcentajes de
censura son altos.

En geociencias se publica un articulo:

“Amplitud de la aceleracion de la componente
vertical de los sismos en Colombia” [1].

El articulo presenta la caracterizacion de la
amplitud de la aceleraciéon del componente verti-
cal de los sismos moderados y fuertes (magnitud
de momento Mw > 4) en Colombia entre los afnos
1993 y 2020.

En ingenieria civil se publican dos articulos:

“Evaluacion de una mezcla asfaltica con in-
corporacion de agregados reciclados de concreto,

tratados superficialmente con una solucién qui-
mica de sulfato de magnesio” [1].

“Periodo de desempeno de mezclas prefabri-
cadas almacenadas para actividades de parcheo,
caso aplicado Bogota D.C.” [2].

En [1] los autores analizaron el comporta-
miento en laboratorio de agregados reciclados de
concreto (Rca) cuando son incorporados como
agregado grueso en una mezcla asféltica densa
en caliente MDC-19 para evaluar los resultados en
la resistencia de dichas mezclas.

En [2] los autores presentan los resultados de
una investigacién cuyo objetivo era determinar
el periodo de desempeiio de unas mezclas prefa-
bricadas utilizadas para actividades de parcheo
en pavimento flexible.

En ingenierfa industrial se publica un
articulo:

“A multiobjective stochastic optimization sche-
me for the problem of chemical production for su-
garcane companies” [1].

En este articulo los autores presentan un
esquema de optimizacion estocdstica multiob-
jetivo para la planificacién de la produccién de
empresas azucareras bajo incertidumbre.

En ingenieria electronica y de telecomunica-
ciones se publican dos articulos:
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“Disefio y analisis sistémico de una red bac-
khaul autogestionable en topologias estrella y
anillo para conectividad rural en Caldas” [1].

“A hybrid approach variable selection algori-
thm based on mutual information for data-driven
industrial soft sensors applications” [2].

En [1] los autores validan una metodologia de
disefio de una red inaldmbrica de telecomunica-
ciones, con el fin de facilitar la conectividad rural
en zonas andinas de Colombia.

En [2] los autores proponen un algoritmo de
seleccion de variables para el modelamiento de
sensores virtuales.

En robdtica se publica un articulo:

“AutoNavi3AT, interfaz software para navegar
autéonomamente en vias urbanas usando vision
omnidireccional y un robot mévil” [1].

En este articulo los autores presentan la he-
rramienta de software AutoNavi3AT, basada en
vision por computador, cuyo objetivo es el segui-
miento de vias urbanas para robots méviles y ve-
hiculos auténomos.



