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GRAVITY SIGNATURES OF THE GIBRALTAR 
STRAIT ZONE

Abstract

Aerial and terrestrial gravimetric surveys were carried out in the Gibraltar Strait Zone both in the northern and the 
southern sides between Spain and Morocco. From the observed and measured data of gravity a Bouguer gravity 
anomalies map was prepared. The present study aims to display gravity signatures of the Strait of Gibraltar using 
numerical filtering methods like horizontal gradient and second vertical derivative. This study makes the possible to 
map the gravimetric singularities of the strait zone. The vertical contacts and the density variation in the basement are 
put in evidence.  

Key words: Morocco, gravity, Gibraltar, gradient, Fourier

Resumen

Los datos gravimétricos aéreos y terrestres fueron realizados en la zona del Estrecho de Gibraltar en  los lados norteños 
y meridionales entre España y Marruecos. De los datos observados y medidos fue elaborado el mapa de las anomalías 
de Bouguer. El estudio presenta el mapeo de las singularidades gravimétricas del Estrecho de Gibraltar usando métodos 
de filtración númericos como gradiente horizontal y derivado en segundo vertical. Se pone en evidencia los contactos 
verticales y  las variaciones laterales de la densidad. 

Palabras clave: Marruecos, gravedad, Gibraltar, gradiente, Fourier
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1. INTRODUCTION

The Strait of Gibraltar is the strait which separates 
the Atlantic Ocean from the Mediterranean Sea. 
On the northern side is Spain and Gibraltar, on 
the southern side Morocco.  Its boundaries were 
known to antiquity as the Pillars of Hercules. 
The Strait of Gibraltar has a very strategic 
location. Ships that travel from the Atlantic to the 
Mediterranean and vice versa, pass through this 
strait. Also, very many people who travel from 
Europe to Africa and vice versa, travel through 
this strait. The depth is about 300 m, and it is about 
13 km wide at its narrowest point. For a number 
of years the Spanish and Moroccan governments 
have been jointly investigating the feasibility 
of a tunnel underneath the strait, similar to the 
Channel tunnel between England and France. 
Also, a group of American and British engineers 

have studied the feasibility of building a bridge 
to span the straits. Such a bridge would be of a  
suspension-truss combination design and would 
dwarf any existing bridge over 0,914 km height 
and 15 km length. 

For all these strategic considerations, it appeared 
necessary to us to study the gravity signatures of 
the Gibraltar Strait Zone and to expose the first 
singularities.

2. OVERVIEW OF THE LOCAL 
GEOLOGY 

The geology of the Mediterranean is quite 
complex, involving multiple periods of drying and 
re-flooding from the Atlantic Ocean. Sediment 
samples from the bottom of the Mediterranean 
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Sea that include evaporite minerals, soils, and 
fossil plants show that about 7,2 million years 
ago, in the late Miocene period, the Strait of 
Gibraltar was blocked and the Mediterranean Sea 
evaporated into a deep basin with a bottom over 
two miles below the world ocean level.

The Strait of Gibraltar is a recent morphological 
feature that cuts across the structures of the 
Gibraltar arc, whose similarity on both shorelines 

has recently been established. The differential 
movements between Iberia and Africa since the 
Jurassic probably did not occur at the present 
location of the Gibraltar strait, but such evidence 
should be looked for farther north or south 
(Biju-Duval & Montadert, 1977). Likewise, 
communication between the Mediterranean and 
the Atlantic in the Messinian could have existed 
only farther north (Guadalquivir) or south 
(external Rif). See Figure 2. 

Figure 1.  Gibraltar Strait between Spain and Morocco (Smitha, 2006)

Figure 2.  Principal geological features of the Gibraltar Strait Zone (Serrano et al., 2003)
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3. GRAVITY DATA 

The gravitation is the force of attraction which 
a body exerts on another. When it is exerted 
by the Earth, this force is called “gravity”. 
According to Newton's law of gravitation, the 
force of attraction increases when the mass 
increases. It also increases when one approaches 
the centre of mass. If a geological body is 
denser than another, its mass per unit of volume 
will be larger and the gravitational attraction 
which will be exerted on him will be stronger. 
Measurements of gravity do not provide much 
direct geological information, put aside the 
representation of the flattened spheroid shape of 
the Earth, unless corrections are not applied to 
them to compensate for the effects of the form 
of the Earth and its relief.

As the diameter of the Earth is of approximately 
20 km shorter from one pole to another than in 
the equatorial plan, the force of gravity increases 
when one approaches the poles. Moreover, the 
rotation of the Earth makes so that the measured 
value of gravity is slightly lower at the equator 
than with the poles. In order to isolate the 
effects ascribable to side variations of density 
inside the Earth, it is necessary to remove the 

sum of the gravitational effects ascribable to 
the latitude. 

4. BOUGUER GRAVITY ANOMALY

The studied zone is limited between longitudes 
West 5, 3 ° to 6, 2 °, and  latitudes North 35, 7° 
to 36, 3°. The gravity data used were obtained 
from the “Bureau Géodésique International” 
showed in Figure 3, and were supplemented by 
aerial gravity data.

All measurements were brought back to the 
level of reference of the International Network 
of gravimetric standardization (International 
Association of Geodesy [I.A.G], 1971). The 
theoretical values of gravity were calculated 
using the gravimetric formula of the geodetic 
system of reference (I.A.G, 1971). The Bouguer 
anomaly was calculated by employing a vertical 
gradient of the gravity of 0,3086 mGal/m (Swick, 
1942) and a density of 2, 67 kg/m3 for crustal 
lithologies. A milligal is a convenient unit for 
describing variations in gravity over the surface 
of the Earth. 1 milligal (or mGal) = 0,00001 m/s2, 
which can be compared to the total gravity on the 
Earthʼs surface of approximately 9,8 m/s2. Thus, 

Figure 3.  Data gravity reference map (Bureau Géodésique International B.G.I, 2005)
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a milligal is about 1 millionth of the standard 
acceleration on the Earthʼs surface (Naudy et 
al., 1965).  

If ϑ represents the geographical latitude of the 
station in degrees of a point given to the surface 
of the Earth, the theoretical value of gravity 
gT in this point is provided by the following 
international gravimetric formula:

gT = 978031,85(1+0,005278895 sin2(ϑ) 
 + 0,000023462 sin4(2 ϑ) mGal)

(1)

Bouguer (ΔgB) anomalies for each station were 
calculated using the following expression:

(2)

where gobs is the observed gravity, H is the 
orthometric altitude in meters, ρ is the average 
density of the crust (2,67 kg.m-3) and G the 
universal gravitational constant whose value is 
6,673.10-11 N.m3.kg-2.  We applied this method 
to the gravimetric map of the area of the Strait 

of Gibraltar including Southern and Northern 
sides respectively of Spain and Morocco. This 
map, showed in Figure 4, was generated using 
about 540 stations of reference which made 
it possible to calculate a regular grid with a 
step of 450 m and also with about 1 mGal of 
precision. The Bouguer anomaly reflects the 
lateral variations of the density of the rocks. 

4.1  Field procedures

Gravity is an excellent parameter and marker 
for distinguishing between different types 
and degree of alteration of rocks. Gravity 
surveys have long been successfully used by 
geophysicists and engineering geologists and 
the procedures are well established.  The study 
area was selected for its representativity.

High values of Bouguer gravity anomaly were 
encountered due to the presence of near-vertical 
faulting between areas of contrasting resistivity, 
and fault zones which may contain more or 
less highly contrasting density materials. The 
lateral inhomogeneities of the ground can be 

Figure 4.  Bouguer anomalies map of the Gibraltar Strait Zone (interval contour 5 mGal) 
(The authors) 

ΔgB = gobs+ (0.386 - 2πGρ) H-gT
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investigated by means of the gravity obtained 
from the survey.  As the surface extension of the 
layers is displayed we may infer the presence or 
absence of any disturbances as well as any facies 
variations.

Gravity measurements are obtained from the 
harmonic potential V which fulfils Laplaceʼs 
equation  DV=0 in the surrounding space external 
to the body.  The potential gradient falls off as 
1/r2 (Blakely, 1995).  As a first approximation, 
the scalar potential in the neighborhood of the 
perturbations and within the sources complies 
with the equation                                        whe δ (r) 
is the Dirac delta, ρ is the contrasting density 
in the anomalous region of the study area. The 
Bouguer gravity anomaly map which one obtains 
from such a survey is actually a map of discrete 
potentials on the free surface, and any major 
singularity in the Bouguer gravity anomaly due 
to the presence of a perturbation will be due to 
the crossing from a “normal” into a “perturbed” 
area or vice versa.  In other words, the Bouguer 
gravity anomaly map may be considered a map 

of scalar potential differences assumed to be 
harmonic everywhere except over the perturbed 
areas which correspond to high contrasting 
density areas.

Interpretation of the Bouguer gravity anomaly 
is the process of extracting information on the 
position and composition of a target mineral 
body in the ground. The amplitude of an 
anomaly may be assumed to be proportional 
to the volume of a target body and to the 
contrasting density with the mother lode. 

The horizontal and the vertical derivatives of 
the Bouguer gravity anomaly map produced by 
a potential source form a Hilbert transform pair 
and define an analytic signal (Nabighian, 1972). 
The analytical processing method also called the 
total gradient method is used for defining the 
edges of density anomalies in terms of spatial 
derivatives in orthogonal directions. 

5. PROCESS 

We have applied to the data operators in the 
spectral domain. Second vertical derivative and 
horizontal gradient are applied to the Bouguer 
gravity anomaly data. GeoGrid (Cooper, 2000, 
2002) software was used for calculations. 
Indeed, the only knowledge of Bouguer 
gravity anomaly does not make it possible to 
delimit contours in a precise way. The interest 
of the spectral transformations appears thus 
fundamental in order to circumscribe the various 
gravity signatures of the studied zone. f,g,h are 
the expressions of the data, the transformed data 
and a filter respectively. F, G and H are their 
respective spectral expressions. In the space 
domain we have the following expression: g 
= f *h where *  is the convolution symbol. FFT 
is the Fast Fourier Transform. The process is 
described as follows taking into consideration 
that the phenomena of aliasing and Gibbs being 
in addition are perfectly circumscribed by the 
symmetrization of the data in the space domain 
(regular grid) (Bakkali, 2005) :

6. GRAVITY SIGNATURES

6.1  Second vertical derivative:

A second vertical derivative Bouguer gravity 
anomaly map, showed in Figure 5, is calculated 
by the application of a spectral domain or space 
domain filter to the grid file. This results in an 
anomaly enhancement related to the “curvature” 
of the input data gravity. The second vertical 
derivative operator has the effect of sharpening 
anomalies (Bakkali, 2006a). The second vertical 
derivative operator in the spectral domain is:

(4)

where u and v are the orthogonal wave-numbers 
present in the map. When a second-derivative 
procedure is used, some additional improvement 

(3)
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Figure 5.   Second vertical derivative map of Bouguer anomalies of the Gibraltar Strait Zone (interval contour 150 mGal.km-2, 
dash contours correspond to negative second vertical derivative signal)

(The authors)

Figure 6.  Horizontal gravity gradient map of Bouguer anomalies of the Gibraltar Strait Zone (interval contour 20 mGal.km-1, 
dash contours correspond to negative horizontal gravity gradient signal)

(The authors)
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may be obtained and visualization of the 
anomalies in depth can be found to be useful.  
The overall effect is that of scanning the 
anomalous bodies.

6.2 Horizontal gravity gradient 

The magnitude of the horizontal gravity gradient 
g'(x,y) is usually estimated by finite difference 
methods from values measured at gridded points 
on the Bouguer gravity anomaly map. The 
magnitude is determined using the following 
equations:

 (5)

where x is the longitudinal coordinate and y the 
latitude coordinate. gi,j is the pseudo-gravity 
defined at grid point (i,j). Grid intervals in 
the x-direction and y-direction are δx and δy 
respectively. Maxima gravity gradient occur 
immediately over steep or vertical boundaries 
separating rock masses of contrasting densities 
(Bakkali, 2006b). On the gravity gradient map, 
lines drawn along ridges formed by enclosed 
high horizontal gradient magnitudes correspond 
to these boundaries. If the boundaries dip or 
if contributions from adjacent sources are 
significant, the maximum gradient will be shifted 
a certain distance from the boundaries (Cordell, 
1982). The value of the intensity of the horizontal 
gradient Bouguer anomalies, showed in Figure 
6, was calculated starting from a plan obtained 
by an adjustment by the method of least squares 
of a grid of five cells out of five cells centered 
on the point to determine. The filtered data raise 
the anomalies short wavelength which are the 
reflection of the existence of density contrasts 
close the surface.

6.3   Discussion and conclusion

The Bouguer gravity anomaly signatures of the 
area of study were circumscribed easily. The 
various gravity signatures show an inherent 
singularity with the Strait of Gibraltar. 
Indeed, in spite of the similarities of north 
and southern sides, the analysis of the map of 
the second vertical derivative shows that the 
area is greatly disturbed along longitude West 
5, 4º. This effect is the resultant combined 
effects of topography and the local tectonic 
undulations. On the horizontal gradient 
Bouguer gravity anomalous map, the aera is 
dominated in the same position by an anomalic 
zone which represents a particular gravity 
signal of the Gibraltar Strait zone: this result is 
probably explained by strong gradients which 
materialize the brutal changes of density in the 
basement. That could be possibly used to locate 
the points of inflection of the vertical contacts 
(Cordell, 1985) between the internal (basalts) 
and external zones in the Spanish northern 
side of the Gibraltar Strait zone. The influence 
of the peridotites present on the southern side 
has also and probably to be considered.

Within sight of these results we propose for 
the future to consider the study of these strong 
gradients by multi-scale analysis by wavelets. 
Indeed, the superposition of the maximas 
determined on various scales will make it 
possible to highlight the various contacts 
present on the horizontal gradient map 
(Hornby, 1999). The linear contacts generally 
correspond to faults, whereas the contacts of 
circular form are the limits of the diapirs or 
intrusive bodies.

We have described a pilot study to test an 
analytical one.  Standard data processing 
procedures were found to be consistently 
useful and the filtered maps may be used as 
auxiliary tools for decision making under field 
conditions.  
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INFLUENCIA DE LA DISTANCIA EPICENTRAL
SOBRE LOS FACTORES DE REDUCCIÓN POR DUCTILIDAD

Resumen

El análisis sísmico presente en la mayoría de las normativas, permite la determinación de las fuerzas probables mediante 
espectros de diseño que contienen la información sobre el riesgo sísmico de una zona determinada. Los espectros 
contienen la respuesta máxima elástica de sistemas de un grado de libertad, que es reducida mediante la aplicación 
de factores de reducción de respuesta (R), para modelar el comportamiento inelástico de las estructuras. Los factores 
de reducción de respuesta (R) dependen de la capacidad disipativa de las estructuras, por lo que generalmente se les 
relaciona con la ductilidad global (μ); sin embargo, estudios recientes han demostrado que el factor de reducción de 
respuesta depende de múltiples factores, entre los cuales el factor de reducción por ductilidad (Rμ) es de especial 
importancia.

En esta investigación se determinan los factores de reducción por ductilidad (Rμ) considerando el comportamiento no 
lineal del suelo y de la estructura, proponiendo con los resultados espectros basados en la distancia epicentral, tipo de 
suelo, tipo estructural y ductilidad global de la estructura.

Palabras clave: factor de reducción de respuesta, factor de reducción por ductilidad, comportamiento no lineal, 
disipación histerética, disipación viscosa, distancia epicentral.

Abstract

The seismic analysis present in seismic codes allows the determination of design forces by means of elastic spectra 
which contain information about the seismic risk of a certain zone. Design spectra contain the maximum elastic 
response of systems of a degree of freedom, which is reduced by means of response reduction factors, to model inelastic 
behaviour of the structures. The response reduction factors depend on the dissipative capacity of the structures, reason 
why it is generally related to the global ductility, nevertheless, recent studies to them have demonstrated that the 
response reduction factors depends on multiple factors, between which the ductility based reduction factor is of special 
importance. In the present study nonlinear behaviour of soil and structure is analyzed in order to determine the factors 
of ductility based reduction factor, proposing with the results spectra based on the epicentral distance, type of soil, 
structural type and global ductility of the structure.

Keywords: response reduction factor, ductility based factor, non linear behaviour, hysteretic dissipation, viscous 
dissipation, epicentral distance.

Recibido: 16 de septiembre  del 2005 •  Aprobado:  26 de enero del 2006

1. INTRODUCCIÓN

La incursión de las estructuras en el 
comportamiento inelástico, sobre todo cuando 
son sometidas a fuerzas sísmicas que sobrepasan 
el umbral de comportamiento elástico, se aplica 
en las normativas mediante un procedimiento 
espectral que permite diseñar para un 
comportamiento inelástico equivalente, sobre 
la base del diseño elástico.  La razón es que el 
análisis inelástico de las estructuras hasta la fecha 

es impracticable por los costos computacionales 
que acarrean.

En la Figura 1 se ilustra el procedimiento 
equivalente de determinación de fuerzas 
sísmicas de diseño, partiendo de los resultados 
del comportamiento elástico. Por un lado, se 
tiene la curva de capacidad correspondiente a la 
respuesta estática no lineal (push-over), típica 
de un edificio en la que se grafica el cortante 
basal contra los desplazamientos del último nivel 

Juan Carlos Vielma Pérez
 William Lobo Quintero
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del edificio, idealizada mediante dos ramas de 
comportamiento: una rama creciente elástica con 
una pendiente igual a la correspondiente al valor 
del 75 % del cortante basal cedente (tramo O-C), 
para la cual ocurre la aparición de la primera rótula 
y la respuesta comienza a ser no-lineal, y otra rama 
para la cual la estructura presenta incrementos en 
los desplazamientos sin que la fuerza cortante 
presente incrementos significativos, hasta 
alcanzar el colapso (tramo C-D). Si la estructura 
no incursionase en comportamiento plástico, 
la respuesta se correspondería con la línea de 
pendiente uniforme e igual a la rigidez inicial 
idealizada del edificio (tramo O-A).

La relación de ordenadas representa la reducción 
del cortante de diseño que debe soportar la 
estructura, permitiendo la incursión dentro 
del comportamiento plástico. Esta relación de 
ordenadas es la que define el factor de reducción 
basado en ductilidad Rμ:

(1)

Donde Ve es el cortante de la estructura bajo 
comportamiento elástico y Vy es el cortante 
que corresponde a comportamiento inelástico, 
para una determinada ductilidad global de la 
estructura μ.

La estructura al ser diseñada para poder 
disipar energía, debe cumplir con requisitos 
sismorresistentes de armado que, aunados a la 
factoración de fuerzas actuantes y minoración 
de resistencia, a la adopción de secciones 
de múltiplos decimales, al cumplimiento de 
requisitos de cuantías mínimas y a la redundancia 
estructural, terminan suministrando una 
capacidad resistente adicional, que corresponde 
a la respuesta elástica reducida mediante el factor 
de reducción de respuesta R, (ver Figura 1).  A la 
relación que existe entre el cortante de diseño Vd 

Figura 1.  Representación de la respuesta estática no lineal de una estructura.
Fuente: (Elnashai & Mwafi, 2002).
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y el cortante real Vy que representa la capacidad 
de la estructura se le conoce como factor de 
sobrerresistencia Ωd, cuya determinación está 
fuera de los alcances de este trabajo.

(2)

2. METODOLOGÍA APLICADA

En esta investigación se calculan los factores de 
reducción por ductilidad Rμ mediante la relación 
entre las ordenadas de los espectros de respuesta 
elástico y la de los espectros de respuesta 
inelásticos, obtenidos de sistemas de un grado de 
libertad como el que se muestra en la Figura 2, 
sometidos a acelerogramas obtenidos mediante 
la respuesta en superficie de diferentes tipos de 
suelos.

2.1  Comportamiento no lineal del suelo

La respuesta en superficie (aceleraciones 
amplificadas por los estratos del suelo) se obtiene 
a partir de cinco registros básicos obtenidos en 
roca, con distancias epicentrales representativas 
de registros de fuente cercana (menor a 20 km), 
intermedia (entre 20 km y 150 km) y lejana (mayor 
a 300 km), en el Cuadro 1 se muestran los registros 
en roca con sus correspondientes valores.

La respuesta en superficie para cada uno 
de los registros se obtiene al considerar el 
comportamiento no lineal del suelo modelado 
mediante el programa WAVES (Hart & Wilson, 
1989), que incorpora el modelo histerético de 
Ramberg y Osgood (1943), cuyos parámetros se 
han calibrado mediante las fórmulas unificadas 
de Ishibashi y Zhang (1992). 

Los tipos de suelos considerados en la 
investigación se muestran en el Cuadro 2. La 
clasificación de la respuesta en superficie se 
realiza mediante el tipo de suelo, caracterizado 

Cuadro 1.  Registros en roca utilizados en el cálculo de la respuesta en superficie.

 Sismo Estación Fecha Componente Distancia epicentral Aceleración máxima  Suelo
 (km)  (cm/s2)

Kobe Kobe, J. M. A. 17/01/1995 N-S 3,40 1067,30 Roca

Cape Mendocino Cape Mendocino 25/04/1992 N-S 15,00 1019,00 Roca

Michoacán Caleta de Campos 19/09/1985 N-E 21,00 138,49 Roca

Miyagi Oki Ofunato-Bochi 12/06/1978 N-E 116,00 206,70 Roca

Michoacán Ocotito 19/09/1985 S-E 337,00 50,10 Roca

Fuente: (Vielma, 2003)

Figura 2.  Sistema de un grado de libertad sometido a 
carga dinámica.

Fuente: (Vielma et al., 2004)
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por la velocidad de onda de corte y la profundidad 
de los estratos considerados (entre 10 m y 70 m), 
permitiendo clasificar las respuestas conforme a 
las formas espectrales de la normativa Covenin 
1756-98 (Comisión de normas de estructuras 
para edificaciones, 2001) (ver Cuadro3). Así se 
obtiene un total de ciento ochenta acelerogramas 
clasificados en cuatro grupos de suelos que 
comprende a los suelos muy rígidos (suelos S1), 
suelos duros o densos (suelos S2), suelos medio 
densos (suelos S3) hasta suelos muy blandos o 
sueltos (suelos S4). 

2.2. Comportamiento no lineal de estructura

En la investigación se han considerado cuatro 
tipos estructurales (ver Figura 3), que son los 
que usualmente se encuentran en el diseño 
de estructuras sismorresistentes y para los 
que existen valores normativos de factores 
de reducción de respuesta R.  La respuesta 
no lineal bajo cargas cíclicas de la estructura, 
se ha modelado con el Programa NSPECTRA 
(Reinhorn et al., 1998). Este programa permite 
el análisis no lineal de las estructuras con la 

Cuadro 3.  Clasificación de la respuesta en superficie.

Profundidad (m)

 Tipo de suelo Roca blanda Muy duro Duro Medio duro Blando

 S1 10,20 10, 20 10 -- --
 S2 30, 40, 50, 60, 70 30, 40, 50 20, 30, 40 10, 20, 30, 40, 50 10
 S3 -- 60, 70 50, 60, 70 60, 70 20, 30, 40, 50, 60, 70
 S4 -- -- -- 60, 70 20, 30, 40, 50, 60, 70

Fuente: (Vielma, 2003)

Figura 3.  Tipos estructurales analizados.
Fuente: (Vielma, 2003)
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incorporación del modelo histerético suavizado, 
que posibilita ajustar las características de la 
respuesta de cada tipo estructural mediante 
parámetros obtenidos de ensayos realizados 
al aplicar cargas cíclicas a pórticos diseñados 
conforme a las prescripciones sismorresistentes 
de las normativas.

Los cálculos se realizaron para obtener los 
espectros de respuesta para los diferentes 
niveles de ductilidad global de las estructuras, 
la normativa Covenin 1756-98 (Comisión de 
normas de estructuras para edificaciones, 2001) 
prescribe tres niveles de ductilidad global que 
dependen del tipo de estructura y del nivel de 
diseño, correspondiendo el ND3 a estructuras 
diseñadas para permitir disipación de energía bajo 
sismos fuertes, el ND2 a estructuras diseñadas 
con detallado sismorresistente intermedio y el 
ND1 que corresponde al diseño de estructuras 
sin requerimientos sismorresistentes especiales.  
Los valores de μ se muestran en el Cuadro 4.

El modelo logra reproducir el comportamiento 
histerético, mediante la combinación de las 
características de resortes trabajando en arreglo, 
tanto en serie como en paralelo y está formulado 
tomando la relación momento curvatura.  La 
respuesta histerética se considera como la 
combinación de: el comportamiento histerético 
sin degradación y el comportamiento histerético 
con degradación.

a) El comportamiento histerético sin degradación, 
combina el efecto de dos resortes actuando en 
paralelo.  El primero reproduce el endurecimiento 

postcedente, entendido como una fracción de 
la rigidez elástica inicial y el segundo, permite 
reproducir una transición suavizada entre la 
rama elástica y la rama plástica, tal como ocurre 
en los casos de elasticidad no lineal.

b) El comportamiento histerético degradado 
acomoda la respuesta a la evolución que va 
sufriendo en los ciclos sucesivos. Esto se 
logra combinando dos tipos diferentes de 
degradación:

b.1.  Degradación de la rigidez: el modelo adopta 
la regla de pívot propuesto por Park et al. (1984), 
la cual permite controlar el grado de degradación 
de rigidez de ciclos sucesivos mediante la 
utilización de un parámetro único α, el cual escala 
el valor sobre el eje de las ordenadas hacia el cual 
convergen las ramas de descarga, permitiendo 
así la pérdida de la rigidez, a medida que se 
incrementa la ductilidad. La rigidez actualizada 
se obtiene de la expresión (3).

(3)

Donde Kactual es la rigidez actual, K0 es la rigidez 
inicial, Mactual y φactual son el momento y la 
curvatura actuales, My es el momento cedente y 
α es el parámetro de degradación.

b.2.  Degradación de la resistencia: se plantea 
una ley de evolución que gobierna los valores 
que adquiere el momento cedente en cuanto se 

Cuadro 4.  Valores de μ utilizados en cálculo de los espectros de respuesta de la Norma Covenin 1756-98.

 Tipo estructural ND1 ND2 ND3

 Pórticos de concreto reforzado 2 4 6

 Pórticos de concreto reforzado y mampostería 2 4 6

 Pórticos de acero 2,5 4,5 6

 Muros de concreto reforzado 1,5 3 4,5

Fuente: (Comisión de Normas de Estructuras para Edificaciones, 2001)
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incrementa el número de ciclos. A medida que la 
estructura incursiona en deformaciones plásticas 
y experimenta daño, pierde la capacidad de 
disipar energía y de desarrollar ductilidad, por 
tanto el fenómeno se reproduce mediante dos 
parámetros de control β1 que es el parámetro 
de reducción de resistencia basado en ductilidad 
y β2 el parámetro de reducción de resistencia 
basado en energía, por lo tanto, la evolución de la 
resistencia está dada por:

(4)

Siendo My el Momento cedente, My0 el momento 
cedente inicial, φmax la curvatura máxima 
alcanzada en el ciclo, φult la curvatura última, H 
la energía disipada en el ciclo y Hult la energía 
disipada bajo carga monotónica hasta alcanzar la 
curvatura última.

Adicionalmente, el modelo emplea una serie de 
parámetros de control que ajustan la respuesta 
cuando se verifica la pérdida de la capacidad 
de la estructura de seguir disipando energía en 
la misma medida, como se da en los casos de 
pérdida de sección resistente por agrietamiento 
o por la cedencia en pernos de conexión de 
estructuras metálicas. Este efecto, conocido 
como estrangulamiento de los lazos de histéresis, 
queda incorporado en el modelo mediante 
un resorte trabajando en serie con el resorte 
histerético descrito anteriormente, activándose 
cuando se alcanza una deformación absoluta 
preestablecida.

Finalmente, el modelo presenta la posibilidad 
de considerar el endurecimiento que se produce 
por el cierre de juntas, característico de los 
amortiguadores metálicos o de los aisladores de 
los puentes, el efecto se consigue mediante un 
resorte adicional actuando en paralelo con todos 
los anteriormente señalados. Sin embargo, este 
tipo de elementos especiales no se considera 
en este trabajo, por lo tanto, sus parámetros de 
control no se modifican.

Cuadro 5.  Parámetros del modelo histerético suavizado.

 Número Parámetro Símbolo Valor Por defecto

Parámetros de degradación de rigidez

 1 Coeficiente de suavización N 9
 2 Razón postcedente a 0,02
 3 Coeficiente de descarga Rk 0,5
 4 Degradación de rigidez α 2000

Parámetros de deterioro de resistencia

 5 Basado en ductilidad β1 0,01
 6 Basado en energía β2 0,01
 7 Ductilidad última μult 12

Parámetros de estrangulamiento

 8 Fuerza para que ocurra deslizamiento  RS 10
 9 Factor de longitud de deslizamiento σ 1,0
 10 Fuerza promedio de deslizamiento λ 100

Parámetros de cierre de juntas

 11 Exponente de rigidez Ngap 1
 12 Desplazamiento φgap 1000
 13 Coeficiente de rigidez Kgap 0,0

Fuente: (Sivaselvan & Reinhorn, 2000)
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Los parámetros de control del modelo se 
muestran en el Cuadro 5, en el que además 
aparecen señalados los valores por defecto, 
correspondiente a comportamiento elastoplástico, 
sin permitir ningún tipo de degradación.

3.  RESULTADOS

La respuesta histerética de los sistemas de un 
grado de libertad de cada tipo estructural fue 
obtenida para cada acelerograma, por ejemplo 
en la Figura 4 se muestra la respuesta histerética 
de una columna del pórtico de acero al ser 
sometido a la acción del registro del terremoto 
de Kobe (registro obtenido en roca), en el eje 
de las abscisas aparecen los valores de los 
desplazamientos (expresados como curvatura) y 
en el eje de las ordenadas, aparecen los valores 
de los momentos. 

Además de los resultados de fuerza y 
deformación, se calculó el espectro de respuesta 
para períodos comprendidos entre 0,1 s y 4 s. 
Los espectros de respuesta se determinaron para 
todos los acelerogramas, tipos estructurales y 
niveles de ductilidad (incluyendo la respuesta 
elástica de cada estructura) alcanzando, de esta 
manera, un total de dos mil ochocientos ochenta 
espectros de respuesta.

La relación entre las ordendas de los espectros de 
respuesta elásticos e inelásticos, permite calcular 
el valor del factor de reducción de respuesta por 
ductilidad Rμ, conforme a la expresión siguiente 
(Miranda, 1993):

(5)

Donde Fy(μ=1) es la ordenada correspondiente 
al espectro de respuesta elástico y Fy(μ>1) es 
la ordenada del espectro de respuesta inelástico, 
para el valor prescrito de ductilidad μ. En la 
Figura 5 se ilustra la determinación del factor de 
reducción por ductilidad.

Los factores de reducción por ductilidad calculados, 
corresponden a períodos determinados de la 

estructura, lo que permite elaborar espectros de 
factores de reducción de ductilidad Rμ, los cuales 
se agruparon conforme a las características de los 
suelos. De cada grupo de espectros se obtuvo un 
espectro promedio menos una vez la desviación 
estándar, de forma que para cada tipo estructural, 
se obtuvo un espectro de reducción por ductilidad 
para los diferentes niveles de ductilidad global 
μ y por cada tipo de suelo. Adicionalmente, se 

Figura 4.  Respuesta histerética de pórtico de acero.
Fuente: (Vielma, 2003)
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clasificaron los espectros conforme a la distancia 
epicentral del registro que los originó, considerando 
a los registros con distancia epicentral menor de 
20 km como sismo de fuente cercana, para los 
registros de distancias epicentrales entre 20 km y 
150 km como de fuente intermedia y para aquellos 
con distancias epicentrales mayores a 150 km 
como sismos de fuente lejana.

3.1 Período característico de la respuesta 
estructural

Los espectros promedio de Rμ muestran en 
general dos ramas diferenciadas. La primera, 
que corresponde al rango de los períodos cortos, 
muestra una pendiente creciente desde el valor 
igual a la unidad, por lo que depende de los 

Cuadro 6.  Períodos característicos por tipo estructural, en segundos.

Pórticos de concreto reforzado

  S1 S2 S3 S4

  0,12 0,22 0,34 0,6
  0,19 0,29 0,47 0,71
  0,25 0,38 0,74 0,82

Pórticos de concreto reforzado y mampostería

 S1 S2 S3 S4

  0,16 0,24 0,31 0,62
  0,22 0,31 0,64 0,85
  0,27 0,5 0,87 1,05

Pórticos de acero
 S1 S2 S3 S4
  0,19 0,2 0,27 0,6
  0,26 0,32 0,48 0,71
  0,32 0,51 0,65 0,83

Muros de concreto reforzado

 S1 S2 S3 S4
  0,15 0,33 0,58 0,63
  0,26 0,42 0,82 0,88
  0,35 0,5 1,04 1,12

Fuente: (Vielma, 2003)

Figura 5.  Obtención de factores de reducción por ductilidad mediante la relación de ordenadas
Fuente: (Vielma, 2003)
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valores del período T. La segunda rama, muestra 
valores de Rμ constantes o bien con ligeras 
variaciones, alcanzando valores de ordenadas 
inferiores a los correspondientes a la ductilidad 
global. El período a partir del cual termina una 
rama y comienza la siguiente se conoce como 
período característico Tg, el cual se determinó 
para cada espectro promedio de Rμ como 
el punto a partir del cual los valores de las 
ordenadas se podían considerar dependientes de 
la ductilidad global, siendo definida esta rama 
mediante regresión lineal (Vielma, 2003). 

Finalmente, la rama dependiente del período 
se traza siguiendo la pendiente inicial del 
espectro. De esta manera se obtiene un conjunto 
de períodos característicos que se resumen en 
el Cuadro 6.

3.2. Espectros idealizados de Rì

Los espectros de Rμ se presentan idealizados 
con la finalidad de simplificar su uso en 

el proceso de diseño (Vidic et al., 1994). 
Los espectros se han idealizado según las 
expresiones siguientes:

                                  para   T < Tg  
  (6)

                                        para   T ≥ Tg 
 (7)

Donde a y b son los parámetros de ajuste de 
las ramas dependientes del período T y de la 
ductilidad μ. Los valores de los parámetros de 
ajuste, así como los períodos característicos 
por cada fuente, se muestran desde el Cuadro 
7 hasta el Cuadro 10. Cabe indicar que los 
valores del parámetro b corresponden a la 
pendiente de la rama dependiente del período, 
la cual resulta muy próxima al valor nulo, pero 
que en algunos casos alcanza valores de hasta 
el 5 % o incluso, valores negativos.

Cuadro 7.  Parámetros de espectros de factores de reducción. Pórticos de concreto reforzado

 Suelo Ductilidad Fuente cercana Fuente intermedia Fuente lejana

 Tg a b Tg a b Tg a b

 S1 µ=2 0,11 27,027 0,0302 0,19 24,691 0,0018 0,19 24,691 0,0018
 µ=4 0,15 17,778 -0,0114 0,24 16,504 -0,0132 0,24 16,504 -0,0132
 µ=6 0,23 16,438 -0,1279 0,28 16,179 -0,0634 0,28 16,179 -0,0634

 S2 µ=2 0,20 37,915 0,0610 0,23 32,300 0,0316 0,23 32,300 0,0316
 µ=4 0,25 19,630 0,0121 0,27 18,657 0,0074 0,27 18,657 0,0074
 µ=6 0,33 18,939 -0,0255 0,37 17,685 -0,0252 0,37 17,685 -0,0252

 S3 µ=2 0,24 33,552 0,0613 0,28 26,965 0,0267 0,28 26,965 0,0267
 µ=4 0,28 17,675 0,0024 0,32 17,194 0,0100 0,32 17,194 0,0099
 µ=6 0,34 17,633 -0,0240 0,43 16,498 0,0191 0,43 16,498 0,0191

 S4 µ=2 0,32 39,078 0,0965 0,34 26,980 0,0402 0,34 26,980 0,0402
 µ=4 0,46 17,844 0,0275 0,44 17,468 0,0429 0,44 17,468 0,0429
 µ=6 0,54 18,809 0,0009 0,64 16,617 0,1263 0,64 16,617 0,1263

Fuente: (Vielma et al., 2004)
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Cuadro 8.  Parámetros de espectros de factores de reducción. Pórticos de concreto reforzado y mampostería

 Suelo Ductilidad Fuente cercana Fuente intermedia Fuente lejana
  Tg a b Tg a b Tg a b

 S1 µ=2 0,14 24,691 0,0000 0,14 24,691 0,0000 0,14 24,691 0,0000
 µ=4 0,18 16,667 -0,0464 0,18 16,667 -0,0464 0,18 16,667 -0,0464
 µ=6 0,25 14,337 -0,1728 0,25 14,337 -0,1728 0,25 14,337 -0,1728
 µ=2 0,18 30,769 0,0160 0,18 30,769 0,0160 0,18 30,769 0,0160

 S2 µ=4 0,28 17,699 -0,5393 0,28 17,699 -0,5393 0,28 17,699 -0,5393
 µ=6 0,38 15,748 -0,1055 0,38 15,748 -0,1055 0,38 15,748 -0,1055
 µ=2 0,28 26,178 0,0090 0,28 26,178 0,0090 0,28 26,178 0,0090

 S3 µ=4 0,44 15,848 -0,0599 0,44 15,848 -0,0599 0,44 15,848 -0,0599
 µ=6 0,68 14,228 -0,1348 0,68 14,228 -0,1348 0,68 14,228 -0,1348
 µ=2 0,54 27,701 0,0269 0,54 27,701 0,0269 0,54 27,701 0,0269

 S4 µ=4 0,84 15,729 -0,0551 0,84 15,729 -0,0551 0,84 15,729 -0,0551
 µ=6 0,94 14,652 -0,0680 0,94 14,652 -0,0680 0,94 14,652 -0,0680

Fuente: (Vielma et al., 2004)

Cuadro 9.  Parámetros de espectros de factores de reducción. Pórticos de acero

 Suelo Ductilidad Fuente cercana Fuente intermedia Fuente lejana
  Tg a b Tg a b Tg a b

 S1 µ=2 0,18 21,645 0,0196 0,19 19,608 -0,0100 0,19 18,034 0,3545
 µ=4 0,23 22,324 0,0484 0,21 15,924 -0,0250 0,23 20,747 0,0160
 µ=6 0,24 17,477 0,1222 0,25 14,951 0,0089 0,30 26,408 0,0446
 µ=2 0,16 25,615 0,0312 0,18 23,364 -0,0020 0,20 18,205 0,1677

 S2 µ=4 0,18 20,794 0,1156 0,21 18,315 -0,0128 0,23 25,510 0,0303
 µ=6 0,21 20,101 0,1788 0,24 16,000 0,0503 0,27 20,671 0,1130
 µ=2 0,23 26,813 0,0305 0,25 21,930 0,0332 0,28 20,033 0,1790

 S3 µ=4 0,28 19,885 0,0024 0,31 18,367 0,1127 0,37 22,321 0,0352
 µ=6 0,33 15,676 -0,1171 0,40 16,575 0,0927 0,46 19,149 0,1582
 µ=2 0,33 25,536 0,0222 0,38 21.758 0,0674 0,38 18,750 0,2505

 S4 µ=4 0,41 19,100 -0,0182 0,52 19,092 0,2785 0,56 21,428 0,0473
 µ=6 0,51 14,782 -0,0682 0,65 19,608 -0,0100 0,69 18,367 0,1955

Fuente: (Vielma et al., 2004)

Cuadro 10.  Parámetros de espectros de factores de reducción.  Muros de concreto reforzado

 Suelo Ductilidad Fuente cercana Fuente intermedia Fuente lejana
  Tg a b Tg a b Tg a b

 S1 µ=2 0,10 39,536 0,0268 0,12 35,980 0,0182 0,17 35,731 0,0007
 µ=4 0,15 30,804 0,2059 0,19 21,589 0,1322 0,27 23,943 -0,0124
 µ=6 0,21 31,876 0,3750 0,28 20,345 0,2662 0,39 23,173 0,0020
 µ=2 0,23 111,773 0,0033 0,28 51,742 0,0089 0,35 49,538 0,7450

 S2 µ=4 0,27 127,605 0,0576 0,37 28,249 0,0710 0,42 26,906 0,4199
 µ=6 0,44 111,386 0,0977 0,45 27,675 0,1248 0,53 24,956 0,7433
 µ=2 0,41 98,814 0,0007 0,46 50,693 0,1043 0,66 34,811 0,0138

 S3 µ=4 0,72 91,547 0,0747 0,77 35,010 0,4192 0,77 19,481 0,1416
 µ=6 0,91 86,059 0,1454 0,94 33,587 0,6891 0,94 18,396 0,2964
 µ=2 0,53 61,275 0,0744 0,60 36,621 0,0549 0,63 35,336 0,0060

 S4 µ=4 0,76 68,384 0,3923 0,84 23,385 0,2849 0,90 19,816 0,0095
 µ=6 0,92 77,734 0,6215 1,09 22,310 0,5029 1,19 17,763 -0,0116

Fuente: (Vielma et al., 2004)
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A continuación se presentan los espectros de  Rμ por tipo estructural, desde la Figura 6 hasta la Figura 9

Figura 6.  Espectros de factores de reducción por ductilidad. Pórticos de concreto reforzado.
Fuente: (Vielma et al., 2004)
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Figura 7.  Espectros de factores de reducción por ductilidad. Pórticos de concreto reforzado y mampostería
Fuente: (Vielma et al., 2004)
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Figura 8.  Espectros de factores de reducción por ductilidad. Pórticos de acero.
Fuente: (Vielma et al., 2004)
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Figura 9.  Espectros de factores de reducción por ductilidad. Muros de concreto reforzado.
Fuente: (Vielma et al., 2004)
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3.3. Comparación de los resultados con los 
valores de la normativa

Los factores de reducción descritos en la Norma 
Covenin 1756-98 (Comisión de normas de 
estructuras para edificaciones, 2001), se igualan 
a los valores de la ductilidad μ, criterio válido 
para el rango de valores de períodos para los que 
se cumple la “regla de iguales desplazamientos” 
(Applied technology council, 1995). Sin 
embargo, de acuerdo con los resultados obtenidos, 
los factores de reducción muestran valores 
inferiores a la ductilidad utilizada en el cálculo.

De los espectros mostrados en el punto anterior, 
se verifica que en ninguno de los casos Rμ  
alcanza el valor de la ductilidad, esto se debe 
a que la regla de iguales desplazamientos 
comienza a cumplirse a partir de períodos muy 
altos, para esto se ha graficado la relación de 
los desplazamientos inelásticos y elásticos 
para cada período, observándose que los 
desplazamientos se igualan en el período de 13 
s, aproximadamente (ver Figura 10).  Chopra 
(2000), indica que el rango dependiente de los 
desplazamientos se inicia para el caso mostrado 

a partir del período de 3 s, sin embargo, 
presumir el cumplimiento de la regla de iguales 
desplazamientos a partir de este período, y por 
tanto, hacer que el factor de reducción se iguale 
a la ductilidad, es incorrecto.

Por otro lado, se presume que para el rango 
de períodos intermedios es válida la “regla de 
igual energía”; mediante esta regla se iguala la 
energía disipada por la estructura con respuesta 
elastoplástica con la disipada por la estructura 
elástica, lo que permite establecer la relación 
entre el factor de reducción de respuesta y el 
factor de ductilidad (Newmark & Hall, 1969):

(8)

En los espectros de Rμ que se muestran de la 
Figura 6 a la Figura 9, se observa que la regla 
de igual energía es cumplida únicamente por los 
espectros de ductilidad baja, por ejemplo, para 
el caso de pórticos de concreto los valores de 
Rμ se aproximan a 1,8, valor similar al que se 
obtiene al sustituir μ = 2 en la ecuación (8).

Figura 10.  Espectro de relación de desplazamientos elásticos entre inelásticos.
Fuente: (Vielma et al., 2004)
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En la Figura 11 se pueden observar los 
espectros de energía correspondientes al 
caso de pórticos de concreto reforzado, para 
un amortiguamiento del 5 %, con valores 
distintos de ductilidad, desde el caso elástico 
(μ = 1), hasta el caso de ductilidad más elevada 
(μ = 6). Los espectros muestran en el área bajo 
la curva (no sombreada) la contribución de la 
disipación histerética a la disipación de energía 
total, mientras que en la parte sombreada superior 
entre las curvas, se presente la disipación debida 
al amortiguamiento viscoso. Es claro que los 
valores de energía total disipada varían de 

acuerdo con la ductilidad, para valores fijos del 
período estructural.

Obviamente, para el caso elástico en el cual no se 
alcanza la rama plástica, la disipación es puramente 
viscosa, razón por la que las velocidades en los 
espectros de respuesta elásticos son mayores 
que en los casos en los cuales hay disipación 
inelástica (ver  Figura 12).  Además, se verifica 
que los valores del total de la energía disipada son 
más altos para el caso elástico que para los casos 
inelásticos, por lo que no es adecuado aplicar la 
“regla de igual energía”.

Figura 11.  Espectros de energía para diferentes valores de ductilidad.
Fuente: (Vielma et al., 2004)
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3.4.  Efecto de la distancia epicentral

Los códigos de diseño sismorresistente no 
incluyen en la determinación de los factores de 
reducción el efecto de la distancia epicentral, 
solamente se hace referencia a la distancia 
epicentral al momento de amplificar la aceleración 
de diseño de acuerdo al Uniform building code 
descrito en (International conference of buildings 
officials, 1997).

Los espectros de Rμ muestran que para el caso de 
pórticos de concreto armado (también para el caso 
de pórticos de concreto armado con mampostería) 
los valores de ordenadas son mayores hacia 
la zona de transición en la que se cambia de la 
rama dependiente del período, hasta la rama 
dependiente de la ductilidad, cuando el registro 
procede de suelos rocosos o muy duros (suelos 
S1 y S2) y de fuente cercana. El comportamiento 
cambia para distancias epicentrales largas sobre 
suelos medio duros y suelos blandos (suelos S3 y 
S4), en este caso, los valores máximos se obtienen 
a medida que el período estructural crece.

El efecto de la incorporación de la mampostería a 
los pórticos de concreto reforzado, permite que el 
conjunto se haga más rígido, lo cual se evidencia 

con la reducción de los períodos característicos 
respecto a los períodos característicos de los 
pórticos de concreto sin mampostería; sin 
embargo, éstos siguen mostrando su dependencia 
respecto a la distancia epicentral, presentando 
valores de períodos característicos que, para 
fuente lejana, se incrementan alrededor de un 
20 % respecto a los valores de los períodos 
obtenidos para fuente cercana (para niveles altos 
de ductilidad).

Al analizar los valores promedio de los espectros 
de pórticos de acero, se encuentra que estos 
muestran uniformidad para casi todas las 
combinaciones posibles, pero se detecta que los 
valores para registros de fuente cercana suelen 
ser mayores en el rango de la transición de las 
ramas para suelos medio duros o blandos (suelos 
S3 y S4); a medida que los suelos se hacen más 
rígidos, la influencia de la distancia epicentral se 
hace menos evidente.

Los muros de concreto reforzado muestran 
una mayor influencia de los registros de fuente 
cercana, ya que para suelos tipo S2, S3 y S4 los 
espectros no presentan la transición de las dos 
ramas, sino más bien una sola rama de pendiente 
uniforme, que depende tanto de la ductilidad como 

Figura 12.  Espectros de velocidades para casos elástico e inelásticos
Fuente: (Vielma et al., 2004)
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del período estructural. A medida que la distancia 
epicentral se incrementa, los espectros muestran 
formas asimilables a la bilineal, similares a las 
obtenidas para los otros tipos estructurales. En 
general, para distancias epicentrales intermedias 
y largas, los factores de reducción presentan 
valores inferiores a la ductilidad global esperada, 
mientras que para distancias cortas, sus valores 
crecen hasta aproximarse a los valores de la 
ductilidad, hacia la zona de los períodos altos.

En general, la distancia epicentral afecta los 
valores de Rμ, las disminuciones rondan el 15 % 
al comparar los valores obtenidos para distancias 
epicentrales grandes respecto a los valores 
correspondientes a distancias epicentrales cortas.

CONCLUSIONES

1. Se justifica la obtención de factores de 
reducción basados en ductilidad Rμ a partir 
de la respuesta no lineal de las estructuras, 
en vista de que el análisis de la respuesta no 
lineal de sistemas de grados múltiples de 
libertad, sigue siendo impracticable con las 
herramientas de cálculo disponibles en la 
actualidad.

2. La respuesta estructural debe obtenerse 
mediante modelos que reproduzcan 
apropiadamente cada tipo estructural. 
La utilización de modelos más sencillos 
(bilineal) han permitido plantear factores de 
reducción que difieren de los obtenidos por el 
análisis no lineal, produciendo un diseño con 
aceleraciones calculadas de acuerdo con la 
reducción con factores de ductilidad global, al 
aplicar la “regla de iguales desplazamientos” 
que sólo se alcanza para valores de períodos 
muy altos, que no corresponden con los 
valores que exhiben los edificios usuales. 

3. Los valores de los períodos característicos Tg 
dependen del tipo estructural, se incrementan 
con la ductilidad y también a medida que el 
suelo es más blando. 

4. La distancia epicentral también afecta 
los valores del período característico Tg, 

en diferente proporción para cada tipo 
estructural. En general, a medida que se 
incrementa la distancia epicentral el período 
característico se incrementa para similares 
condiciones de suelo, tipo estructural y 
ductilidad.

5. La distancia epicentral tiene una apreciable 
influencia sobre los valores de Rμ de 
estructuras aporticadas de concreto 
reforzado, teniendo mayores valores de 
reducción Rμ para distancias epicentrales 
cortas y suelos rígidos (S1) y suelos duros 
(S2) respecto a las distancias epicentrales 
largas y suelos menos rígidos (suelos S3 y 
S4). 

6. Los pórticos de acero muestran valores de 
Rμ ligeramente superiores para distancias 
epicentrales cortas y para suelos medio 
densos (S3) y suelos muy blandos (S4). 
Sin embargo, la distancia epicentral no 
amplifica los valores de Rμ cuando los 
suelos son más rígidos (suelos S1 y S2). 

7. Las estructuras de muros de concreto 
reforzado son las más influenciadas por 
la distancia epicentral, de forma que para 
distancias epicentrales cortas, los espectros 
de factores de reducción muestran una 
forma dependiente del período y de la 
ductilidad global μ.

8. Se verifica que es incorrecto seguir 
aplicando la “regla de igual energía” ya que 
los mecanismos de disipación puramente 
elásticos poseen valores diferentes, para 
todos los rangos de valores de períodos 
respecto al de los casos en los que el 
comportamiento es elastoplástico, en el cual 
la disipación varía con los ciclos de carga y 
es de naturaleza histerética y viscosa.

9. Es necesario continuar investigando en 
este campo, incorporando el efecto de 
la sobrerresistencia y de la redundancia 
estructural, a fin de obtener factores de 
reducción de respuesta R de estructuras 
de múltiples grados de libertad, diseñadas 
para disipar energía.
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